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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

cl ©O

cm3/U [cu.in/rev] | cm3/U [cu.in/rev]

TECHNISCHE DATEN

Motortragheit 0.4 kg.m?2

Max.Leistung Max. Druck

(2] (1)

KW [HP]

2004 [122,2]| 1002 [61,1]

2498 [152,4]| 1249 [76,2]

2752 [167,8]| 1376 [83,9]

90 [121] 45 [60]

N[, ]| O|

gleichen Nocken

3006 [183,3]| 1503 [91,7]

450 [6 527]

Nockenringe mit | Nockenringe mit

unterschiedli-
chen Nocken
>

2505 [152,8]

1503 [91,7]

90 [121] 45 [60]

1002 [61,1]

© 1 Hubvolumen

@ 2 hubvolumen

22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS
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Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25 (.)
Ny

VERZEICHNIS

MODULBAUWEISE

BESTEL CODE

RADMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 1 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 2 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (1210) Twin-Lock™
Lagerteilvarianten

Radbolzen

Belastungskurven

WELLENMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 1 Hubvolumen
Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 2 Hubvolumen
Lagerteilvarianten

Verzahnte Welle

Belastungskurven

HYDROBASIS UND OLVERTEILER

Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen
Verzahnung des Zylinderblocks
Platzbedarf der anderen Olverteiler
Rahmenbefestigung

Hydraulikanschlisse
Wirkungsgrade

BREMSE

Lamellenbremse
Lamellenbremse
Trommelbremse (432 x 102)

OPTIONEN

27

P

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

22/07/2016
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POCLAIN HYDRAULICS

BAUWEISE

| Deckel oder Bremse

*
Olverteiler

1
e
)

NN NN

Hydrobasis

Hydraulikmotore in ModulbauweiseMS25

:

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

22/07/2016



Hydraulikmotore in Modulbauweise

MS25

POCLAIN HYDRAULICS

BESTELL

(1)

cm3U [cu.in/rev]

2]

cm3/U [cu.in/rev]

Ohne Befestigung

N k| of o |-—

o = 2004 [122,2]| 1002 [61,1]
g § E 2498 [152,4]| 1249 [76,2]
@
%Eé 2752 [167,8]| 1376 [83,9]
2E 3006 [183,3]| 1503 [91,7]
€6 c
L5=0 1503 [91,7]
=TS
S EZo A 25051528
covaoZ
z g’g s 1002 [61,1]
© 1 Hubvolumen
@ 2 hubvolumen
Olverteiler 1 Hubvolumen 1
A Verhaltnis 2
Symmetrisch B Verhaltnis <2
C Verhaltnis >2
Olverteiler Twin-Lock™ D Verhdltnis 2
(Rechtslauf) E Verhaltnis <2
F Verhaltnis >2
Olverteiler 2 Hubvolumen G Verhaltnis 2
order Twin-Lock™ H Verhaltnis <2
(Linkslauf) J Verhaltnis >2

Mit Befestigungs-flansh

Ohne Verteilerdeckel

1 1 -

2 2 E V

T 56z =z &
E E X X E
225 852
°c ¢ 3 38
o 9 ¢ %o
>S5 S5 = = 3
I T 232 I
~ N

-

Flanschverbindungen SAE 1SO 6162
Metrischer Anschliiss ISO 9974-1

Ohne Bremse

Einfacher Deckel

Verstarkter Deckel

Bremse

Aufgesteckter Enddeckel

Verschraubter Enddeckel

—| | T] o] >

g ININEN

(@] BIS] oy K] Ko




POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotore in ModulbauweiseMS25

CODE

0  Ohne Lagerteil

1  Ohne Befestigungsflansch

2 Mit Befestigungsflansch

Ohne Welle

10 x @24 auf @335

12 x @25 auf @425

10 x @24 auf @335

12 (8+4) @24 auf @275

Mineral
DOT

Trommelbremse (432 x 102)

Far Lagerteil mit Innenwelle

Ohne Radbolze

>m| R olw N R o g

Ohne Kabel

Kabelausgang rechts

ool s> -f—

Kabelausgang links

Ohne Option und Adaptation

FPM-Dichtung

T4 Drehzahlsensor (ohne Richtungserkennung)

Industrielagerteil

Diamond™

Drehzahl-Sensor-Vorbereitung

Doppelte Zentrierung

Hohlwelle

Leckageanschluss am Lagerteil

Abrasives Medium

Verstarkte Abdichtung

Spezielle Montage von Standardteilen

Verstarkte Wellenverzahnung (Thermische Behandlung)

TD Drehzahlsensor (zwei phasenverschobenes Signal)

Mit Radbolzen + Muttern

Mit Radbolzen

Gewindelécher M

Aulenverzahnte Welle

bwmp‘

Verzahnung NF E 22141

Verzahnung DIN 5480

TR Drehzahlsensor (mit Richtungserkennung)

VOl«|OmOo|®m > oo ~No|nko

:

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und
Olverteiler

Bremse

Optionen

22/07/2016



Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

POCLAIN HYDRAULICS

Anleitung :

Dieses Dokument richtet sich an alle Maschinenhersteller, die Produkte von Poclain Hydraulics verwenden. Es beschreibt die technischen Daten
der Produkte von Poclain Hydraulics und spezifiziert die Installationsbedingungen die einen optimalen Betrieb gewahrleisten.

Dieses Dokument enthalt wichtige Sicherheitshinweise. Sie werden folgendermalen gekennzeichnet:

>

Dieses Dokument enthalt ebenfalls fir den Betrieb des Produkts notwendige Anweisungen und allgemeine Informationen. Sie werden

folgendermafien gekennzeichnet:

FTe >R

8
b

Wir erinnern daran, dass die in diesem Dokument enthaltenen projizierten Ansichten im metrischen System erstellt wurden. ‘ ‘

Die MaRe auf den Abbildungen sind in mm und inch (MaBe in Klammern, kursiv) angegeben.

Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 1 Hubvolumen ﬂ 210 kg [462Ib]

270 kg [594 Ib]

+‘ 5,00 L [300 cu.in]]

et ¥

455 max. [17.91max.]

635 | 7 149 (5,66
Resy “prg &
50 [1.97] 4 4
! X
S
]
5
: w
o 53
ﬁﬁ H - some b | R
Lot Bt T ) (2]
SE § %i
sl S
=
£
=
e 16 17 0mn || 2
[i7.32dia]  [15.35da] 2xs o255 006 mﬁg:’s 251084 ’
[2x8 0.88dia. ‘3!, ] 436 max(17.16max ]

4,00 L [240 cu.in]

22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

RADMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (1110) mit 2 Hubvolumen

B |210kg 6210]

270 kg [594 Ib]

+0.25
2x8 0225 92
2 x 8 0.89dia. o0 |

@ 280.7 201

@ 390 ([15.35dia] |

+' 5,00 L [300 cu.in]l

2755 [10.85]

975 [3.84]
57 [2.24]
10 [0.39]

4,00 L [240 cu.in]

E
0
0.

0
@380 -0.15 [14.96da..

436 max. [17.16max.]

28 [1.10] | | ‘ ‘

455 max. [17.91max.]

Platzbedarf Standardmotor (1210) Twin-Lock™

22 210 kg 46210]

270 kg [594 Ib]

+0.25
2x8 @225 '3

0,010
x 8 0.89dia. 51 ]

182 [7.16]

@ 280.7 201
[11.06 dia.+ 0.0039]

N
@3795 |

[14.94dia.]

4,00 L [240 cu.in]

6. 5,00 L [300 cu.in]

2755 [10.85]

97.5 [3.84]
e
57 [2.24]
10 [0.39]

R

]
.

]

@380 -015 [14.96dia..

436 max. [17.16max.]

455 max, [17.91max.]

148 [5,83]
@375 [14,76 dia.]
63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

22/07/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

c D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
mlsfefs] [ L1 T T LT
N
mm [in]

@335
[13,19 dia.]

2755
[10,85]

@24
[0,94 dia.]
@26
[1,02 dia.]

@425
[16,73 dia.]

333,45
[13,13]

[1f3]1]o] 2335 2365 224
T2 s 4 [13,19 dia.] [9,31] [0,94 dia.]
.
8x @22
EDED 5057 do;
T2 3 4 [10,83 dia.] [9,51] Ax 322 [0,67]

[4 x 0,87 dia.]

@335
[13,19 dia.]

337,95
[13,31]

Radbolzen

¥ ;
mm fin] N.m [Ib.ft]
26 [1,02] hp 695 [512,6]
Radbolzenv
arianten 5 [0,20] B _

30 [1,18] 910 [671,2]

Innengewinde |M20 600 [442,5]

(*) Die Anziehdrehmomente sind fiir die angegebenen Lasten gegeben.
1) Felge : Fir die Felgenbefestigungen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Radscheibe aus Stahl Re > 240 N/mm?
[>34 800 PSI]).
(2) Standard : In den anderen Fallen vorgeschlagenes Anziehdrehmoment (Flansch aus Stahl Re > 360 N/mm? [>52 21
PSI]).
(3) Fiir die Lagerteile 8P30 und 8Q30 : Poclain empfiehlt die Verwendung von Flachbundmuttern mit einem

ey

10 22/07/2016




POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

Belastungskurven

Zulassige Radiallasten A in Lebensdauer der Lager
kN
- - - Ibf
Statisch : 0 U/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI] L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar (mittlerer o
Dynamisch : 0 U/min [ 0 RPM], Hubvolumen Code 0, Druck), mit Flissigkeit 25 cSt, Hubvolumen Code 0, =]
ohne Axiallast bei max. Drehmoment »mm ohne Axiallast. o %
v @
NS
S=
So
(U -
1210 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8 -10-12 1210 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8 -10-12 g 8
Stat - 60 000 - 60 000 ©
o
200 Dyn 200 | 40 000 2
L 40 000 \
0] / N / N\t
1 2 3 4 100 / - 20000 100 / \\L=N-2nooo
/ 4 N~ =
P — g =S :
°
° 300 200 100 0 -100 -200 -300 ? %00 100 0 -100 -zooa =
°
ISl
12 8 -4 -8 12 12 8 0 -4 8 -12
ot %00 R S SU S U S o
- 60 000 |- 60 000
/ Dyn \
200 / \ 200 \
/ |- 40 000 \.=5 |- 40 000
Baa 0 \ BREPZZA
1 2 3 4 - 20 000 L=40, L 20 000 —_
il = :
P — S
0 T v 0 [ T T T + 0 =
400 200 o -200 -400 400 200 [} =200 -400 %
1210 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8 -10-12 1210 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8-10 -.12 B
30‘,\\.\\.\ ............... i 300\\I\\I\\l\l\l\l\l\l\l\\ ;
Stat |- 60 000 |- 60 000
200 Dyn 200
|- 40 000 L 40 000
HEB0 / N
1 2 3 4 100 // < 20000 |- 20 000
P — m:][ﬂ \\
0 [ 0 o

Hydrobasis und
Olverteiler

300 300
Stat - 60 000 - 60 000
Dyn
200 200
\ L 40 000 |- 40 000
1 2 3 4 100 / \ L 20 000 100 L 20 000
N
’ m:]w]
0 T T T 0 0 T T L0
400 200 0 200 -400 400 200 0 200 -400
1210 8 6 4 2 0 -2 -4 -6 -8-10-12
300 300
Stat - 60 000 |- 60 000
200 / / Dyn \ 200
1|K]3]0 // \.wooa L 40 000
100 \ 100
1 2 3 4 / 20000 | 20 000
: IM:]H:[I
0 0 0 0

Die Lebensdauer der Bauteile ist besonders abh&ngig vom
Betriebsdruck.Es muss uberprift werden, ob die angewendeten
Belastungen (Axiallast/Radiallast) mit den fiir die Bauteile

@ zulassigen Lasten kompatibel sind, und ob die daraus
resultierende Lebensdauer den Spezifikationen der Anwendung
entspricht. Fur genaue Berechnungen wenden Sie sich bitte an
lhren Poclain Hydraulics-Anwendungstechniker.

Bremse

Optionen

22/07/2016



Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

WELLENMOTOR

Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 1 Hubvolumen & 195 kg [429 Ib] |255 kg [561 Ib]
7" 5,00 L /300 cu.in]| 4,00 L [240 cu.in]

65 [2.56] 65 [2.56]
1 60 + 1.25 R : 270(10.63] .
2x8@225 *3% [3.84 £0.05] L: 2775 [10.92] 1 R-L
[2x8 0.89dia. +0.010 ] 15 [0.59] 256.5 [10.10]
=
120 ey
& 12° °§
b g .
12° =2
- S,
-
12 %
S I | 5
) 506.5 max.[19.94max.] ‘g
53008 [17.32dia.] 525 max. [20.67max.] ‘ %
Platzbedarf Standardmotor (2A50) mit 2 Hubvolumen ﬂ 195 kg [429 Ib] |255 kg [561 Ib] g
6. 5,00 L [300 cu.inj| 4,00 L [240 cu.in]
12 [0.47] Y 3035 [11.95]
+0.25 +0.010 s s B
2x8@225 1 [2x8 0.89dia. -0.004 ] 60+ 1.25 . RA 2835 [11.16] .-| X
R i L S ’ [2.36 + 0.05] 1.263 [10.35] _ @ | "{ =
a | |~
' I
er 12 8 L I
&S §
: q og - w
120 3 S
fe o & g
o3| ® =
il . " @ 166.5 max x
[ - : RV [6.55 max.] 2
A @ 400 \ @440 _ 506.5max. [19.94max.]
(19.0%da] [i575da] \2 " [i7.32dia] ¥ 525 max. [20.67max.]
148 [5,83]
@375 [14,76 dia.] .
63,5 [2,50] ﬂ

183,5 [7,22]

22/07/2016 13



Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

POCLAIN HYDRAULICS

Lagerteilvarianten

Verzahnung DIN 5480

|2]A]5] 0] @Nominal 100 [3,94]
1 2 3 4 Modul 3
. z 32
Verzahnung NF E22-141
|2]A]1] 0] 2Nominal 100 [3,94]
1 2 3 4 Modul 25
" V4 38

(1)

Verzahnte Welle

@J H10

Mo : Modul.

Allgemeine Toleranzen : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Hartebehandlung, um R = 800 bei 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI] zu erhalten.

Norm NF E 22-141

Druckwinkel 20°.
Zentrierung auf Flanken.
Gleitsitz (Qualitat 7H).

Norm DIN 5480
Druckwinkel 30°.
Zentrierung auf Flanken.
Gleitsitz (Qualitat 7H).

N : @ Nominal.

R4
IR 0,16]

Z :Anzahl der Zahne.

Versch. Toleranz
Mo um  [uin]
25 2 +104/0
’ [0,08] [+4.0945 /0]
3 -0,35 +73/0
[0,0138] [+2.874/0]

14

22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

Belastungskurven

Zuléssige Radiallasten

Lebensdauer der Lager

Max. Zul. Radiallasten : 0 U/min [ 0 RPM]; O bar [0
PSI].

kN

Radiallasten bei fortlaufenden betatigungen :
>0 U/min [ 0 RPM]; 275 bar [ 3 988 PSI].

Ibf

L : Millionen Umdrehungen B10 bei 150 bar (mittlerer

300
Stat

- 60 000

- 40 000

- 20 000

2|Als]o 0 l//Dy" _\\\
anuo S \\
L am

-60

M
Druck), mit Flissigkeit 25 cSt,
Hubvolumen Code 0, ohne Axiallast.L

300
- 60 000

200

|- 40 000

\
|\
\E

TRW
\
| \

100

I 20 000

G

+-1-n---

115,75 [4,56]

125 [4,92]

Modulbauweise und
Bestellcode

Radmotor

Wellenmotor

Hydrobasis und

Olverteiler

Bremse

Optionen

22/07/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

POCLAIN HYDRAULICS

16
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

HYDROBASIS UND OLVERTEILER

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
visl2]s] [ T T OO0 COTT 1 T TTT
Platzbedarf Olverteiler mit 1 Hubvolumen & 13,8 kg [30 Ib] 19,9 kg [44 Ib]

‘I". 0,35L [21cu.in]| 0,45L [27 cu.in]

D D

1 2 3 1 2 3

220[8.66]
1 X 153.7 [6.05
pass  1BOA R : L 161.2 (6.35]
[19.09dia.] 1140 [5.51]
§ 138 (5.43] D
g J o
T | k
5 §i§. D lw
< 8 it
= e E £ =t =t o _
8 a
i
s
g
w
3 I Y
7 105041
;440 i W 60 [2.36] 2
[17.32dia.] =l 243 max. [9.56max.] 3 §
22
© =
oo
82
0 2
0

183,5 [7,22]

Verzahnung des Zylinderblocks
(entsprechend der Norm NF E22-141)

Abmag fur 2 Stifte

2%
5 [0,197]

DA
100 [3,937]

22/07/2016 17



N
Q} Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen ﬂ 13,8 kg [30/b] | 19,9kg [441b]
YQ 0,35L [21cu.in]| 0,45L [27 cu.in]
D D AN
1 2 3 1 2 3
| [2] | | 1]

. 220.2[8.67]
1o 101 _Y187.7[7.38] _

3.98] [3.98] R-A 167.7 [6.60]

114720579

@ 485 max.
[19.09dia.max.] AN

138543 g | 1-X ¥

-—
"l
\

@ 386
[15.19dia.]
L
]

. 232 max. [9.92max.]_

@c

60 [2.36]

Platzbedarf Olverteiler mit 2 Hubvolumen symmetrisch ﬂl 13,8 kg [30Ib] 19,9 kg [441b]
Dieser Motor hat bei kleinem Hubvolumen keine bevorzugte Laufrichtung ¥ 0’35YL !21‘ cuin]{ 045L [27 cu.in]
D [ e i
1 2 3
HEAR
Y 229 [9.01]
1930524 L1072 i
L R 170 [6.69] B
Y ; . L. [6.69] _ 5
-
~ ] i
L (D 'g. .
3 ]
| 8| !
— u-;::é; = |
B L ] e ;
i n‘(‘;ﬁ ;
T ... N e Ll I R, - o
: R 8|
t X N8 ()% |
m—@ | - [E 'é."‘
g3 o
0 ﬂ'i_‘_- = |
h = o - : Y
\ X
1 60 A .
7‘-——J
s 166 [6.53]
253 [9.96]
260.8 max. [10.27 max.]

18 22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS

Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

Platzbedarf Olverteiler Twin-Lock™

13,8 kg [301b] 19,9kg [44 1b]

D D

1 2 3 1 2 3

@ 485 max

[19.09dia.max] _\

148 [5,83]
@375 [14,76 dia.]

63,5 [2,50]

183,5 [7,22]

o

0,35L [21 cu.in]| 045L [27 cu.in]

60 [2.36] |

ER AUTAL
N %)

147.2 [5.79]

@gc

252 max. [9.92max.]

Hydrobasis und
Olverteiler

22/07/2016
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Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

Rahmenbefestigung

DM )
Radmotor
380 2x80@225 410 N.m
Wellenmotor [14,96] M20 x 2 [302 Ib.1t]

(1) +0,3 [+0,012]
+02 [+0,008]

*: Min. Werte je nach dem Drehmoment und der zu

20 22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25 O

Hydraulikanschlisse

Verbindungen

O

© 1D DL e s e e

o 1S06162 1S06162  hy g oo M27x2 M20x1.5 M18x1.5
DN3852  1SO9974-1

R-A1 A2 1,2 Y X

ISO 9 974-1 M14x1.5

*: Nur symmetrischer Olverteiler

5 EEpEmEE

Hydrobasis und
Olverteiler

22/07/2016



Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

Wirkungsgrade
Gesamtwirkungsgrad )‘ | Rechnerisches Abtriebsmoment
Durchschnittswerte nur zur Information fiir bal |/ ! PSI N.m /,‘_b.ar_ bt
das Hubvolumen Code 0 nach 100 e ‘ ’
Betriebsstunden mit der Hydraulikflissigkeit | L _
HV46 bei 50° C [122°F]. w Y REM : ‘RI/,’,",",;‘
- 6 000 16000 = e 12 000
400 | e 400
14000 E
5000 e BTy 10004
12 000
300 —— 300 - 8000
- 4000 10 000 25
8000 - 6000
200 / L 3000 — 200
e.080 L 4000
y 150
g—zm 4000 =
100 ~ 2000 Rk
o \\ | L 1000
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % 0 50 100 150

22 22/07/2016



POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

BREMSE

Lamellenbremse

C D F P S
T 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

m[sf2[s] [] [T ] [elefa] [T TT CTTTTT]

Mechanische Bremsldsun¢

= m16

D 190 N.m [140 Ib.ft]

Bremsprinzip

Es handelt sich um eine Mehrscheibenbremse, die drucklos geschlossen ist. Die Feder bt einen Druck auf den Kolben aus, der die festen
und die beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Die Bremse ist ab einem Lésedruck von 12 bar ganz
geoffnet. Der Losedruck darf 30 bar keinesfalls Gberschreiten.

C pl2]1]

Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause

(neue Bremse)

Dynamisches Sicherheitsbremsmoment bei 0 bar am Gehause
(gewahrleistet max. 10 Sicherheitsbremsvorgange

Restliches Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause*
Min. Bremsldsungsdruck

Max. Bremsldsungsdruck

Kapazitat

Volumen zur Bremsldsung

Bremse

* Nach der Verwendung der Sicherheitsbremse

s

22/07/2016 23




Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25 POCLAIN HYDRAULICS

Lamellenbremse

Mechanische Bremsl6sung

T42: M16
T50 : M20

T42: 340 N.m [251 Ib ft]
T50 : 440 N.m [324 Ib.ft]

Bremsprinzip

Es handelt sich um eine Mehrscheibenbremse, die drucklos geschlossen ist. Die Feder Uibt einen Druck auf den Kolben aus, der die festen und
die beweglichen Scheiben zusammenpresst und somit die Welle blockiert. Die Bremse ist ab einem L&sedruck von 12 bar ganz gedffnet. Der

C T]5]0]

* Nach der Verwendung der Sicherheitsbremse

[
EEEmE

24 22/07/2016

Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar am Gehause
(neue Bremse)

Dynamisches Sicherheitsbremsmoment bei 0 bar

am Gehause

Restliches Bremsmoment der Haltebremse bei 0 bar
am Gehause*

Min. Bremsldsungsdruck

Max. Bremslésungsdruck

Kapazitat

Volumen zur Bremslésung

30 000 Nm [22 130 Ib.fi]

19 500 Nm [714 380 Ib.1t]

22 500 Nm [16 600 Ib.ft]

12 bar [174 PSI]
30 bar [435 PSI]
450 cn® [27,5 cu.in]

135 cn [8,2 cu.in]




POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - Modulbauweise MS25

Trommelbremse (432 x 102)

Durchmesser der Bremsbelage : @ 432 [17 dia.]
Breite der Bremsflache : 102 [4,01]

Bremsbelage

Asbestfreies Material

Nachstellung

Dynamische Bremse mit hydraulischer Steuerung

Max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betatigungen

Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment bei fortlaufenden betatigungen
max. zul. Bremsmoment

Notiger Druck, um das max. zul. Bremsmoment

Flussigkeit

Mineral
DOT 3/DOT 4 / SAE J1703
Max. Volumen, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen

Ansicht auf
die Welle

Haltebremse mit mechanischer Steuerung A
B /

Kabel

Max. Bremsmoment

Max. zuldssige Zugkraft am Kabel
Zugkraft, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen

Weg, um einen Kontakt mit den Belagen herzustellen (neue Bremse)

Steuerung

Die Trommelbremsen kénnen Uber eine hydraulische Steuerung (Radzylinder) und ein Kabel (mechanische Steuerung fiir die Haltebremse)
gesteuert werden.

¢
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POCLAIN HYDRAULICS Hydraulikmotoren - ModulbauweiseMS25

OPTIONEN

C D F P S

1 1 2 3 1 2 3 1 2 38 4 1 2 3 4 5 6

mlsfzs] [ 0] LT EETT] CITTTT11

£y RS

1 - FPM-Dichtungen

Austausch der auf der unten stehenden Abbildung angegebenen Nitrildichtungen durch FPM-Dirchtungen.

£ YT

win

_——"a
wwina] l

i

2-S-Q-8-Drehzahl-Sensor, installiert oder Vorbereitung

Bezeichnung c
T4 Drehzahlsensor (ohne Richtungserkennung) 2 A A -A
TR Drehzahlsensor (mit Richtungserkennung) S
TD Drehzahlsensor (zwei phasenverschobenes Signal) Q E
Drehzahl-Sensor-Vorbereitung 8 E

=

- 3[0.12]

Max. Lange Y = 15.6

mm fin] | mmfin] | -
A T18.9 [4.68] T18.9 [4.68] Anzahl der Impulse pro Umdrehung = 56
B 0° 20°

2 Hubvolumen | 1 Hubvolumen

Optionen

1
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6 - Industrielagerteil
Verringerung der Lagervorspannung um ungefahr 50 % im Vergleich zum nominalen Wert.

7 - Diamond™

Spezialbehandlung des hydraulischen Leistungsteils, wodurch die Festigkeit erheblich erhht wird. Der Motor wird dadurch sicherer gegen
kurzzeitige Uberlastung.

9 - Olverteilerdeckel mit doppelter Zentrierung

Mit Hilfe dieser Option kann ein Motor von vorne oder von hinten eingebaut werden.

A-A

@ 395
[15.55dia.]

A - Hohlwelle

352,5
[13,88]

Radiallast x 0.75
Drehmoment kann nicht hinten
Ubertragen werden

2 Schrauben M8 auf @ 80 mm
[3.14"dia.] genau
entgegengesetzt
Gewindetiefe

min. 12 mm [0.47"min.]
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B - Leckageanschluss am Lagerteil
F

B D
mm [in] mm [in]
Wellenmotor 56,0 [2,20]
Radmotor 112,0 [4,41]

C - Abrasives Medium (Dichtung)

Einige Medien sind sehr aggressiv. Die Dichtung gewahrleistet eine bessere Abdichtung des Motors.

Dichtung

Diese Dichtungen sind fiir Standardradmotoren und Radnabenmotoren (Kurzversion) verfligbar.

E - Verstarkte Abdichtung

Verstarkung der Dichtungen und - bei einem Motor ohne Bremse - Verstarkung des hinteren Deckels (R25 - Dicke 15 [0.594] anstelle von 6
[0.237]).

C D F P S
1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6

mlsf2[s] [] [T [RI2[s] (LT T ] ETTTTT]

G - Spezielle Montage von Standardteilen

Es sind mehrere Kombinationen aus den auf Seiten 10 definierten Standardbefestigungen mdglich.

4 S

Optionen

1
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J - Verstéarkte Wellenverzahnung

Thermische Behandlung an den schraffierten Stellen.

Behandelte Bereiche

30 22/07/2016
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POCLAIN

Hydraulics

Poclain Hydraulics behélt sich das Recht vor, alle niitzlichen Anderungen an den in diesem Dokument beschriebenen Produkten
ohne vorherige Mitteilung vorzunehmen.

Die Abbildungen und technischen Daten sind nicht bindend.

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen missen vor jeder Bestellung von Poclain Hydraulics bestatigt werden.

Die Marke Poclain Hydraulics ist Eigentum der Poclain Hydraulics S.A.
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